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Abstract: 

DE 297206 16 U 



The hand piece (3) has at its front end area a tool holder (5). A coupling holder (16) is provided for 
removable fixing of the tool in the holder surface which removes hard skin and a mounting (2) which 
holds the body and a handle (3). 

The function body A drive transmission connection (8) extends through the hand piece and provides 
rotational and/or lifting movement to the tool holder. In the drive connection, is an overload coupling 
(14) which limits the torque transmitted to the tool to a maximum level. 

ADVANTAGE - Prevents overloading of tool or of the operation area. 
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Handstiick fur medizinische Zwecke, insbesondere fur eine arztliche oder 
zahnamliche Behandlungseinrichtung, vorzugsweise fur eine spanabhebende 
Bearbeitung eines Zahn-Wurzelkanals 

Die Erfindung bezieht sich auf ein Handstiick als Teil eines Behandlungs- oder 
Bearbeitungsinstrumentes oder einer Behandlungs- oder Bearbeitungseinrichtung fur 
medizinische Zwecke. 

Bei einem solchen HandstQck kann es sich unter anderem urn ein arzdiches oder 
zahnarztliches Behandlungsinstrument oder urn ein Bearbeitungsinstrument ffir ein 
medizinisches oder zahntechnisches Labor handeln. 

Arztliche oder zahnamliche Handstucke oder Behandlungsinstrumente unterscheiden sich 
unter anderem durch die Funktion des von ihnen jeweils getragenen Werkzeugs urid die 
Funktion des Antriebs. Ein Werkzeug kann durch Rotation, wie es z. B. bei einem Bohrer 
der Fall ist, oder durch eine axiale Hubbewegung, wie es bei einer Feile der Fall ist, oder 
auch in Kombination dieser Bewegungen, angetrieben sein. Ein HandstQck mit einem 
rotierend angetriebenen Werkzeug kann bei entsprechender Ausbildung des Werkzeugs 
auch dazu benutzt werden, eine Drehantriebskraft auf Drehteile zu Qbertragen, z. B. am 
Behandlungsort vorhandene Schrauben anzuziehen oder zu Idsen, wie es z. B. bei 
Schrauben von Zahnersatz oder sonstigen Kdrperteilen der Fall ist. 

Die Benutzung eines vorliegenden HandstQcks ist aus mehreren GrQnden problematisch. 
Ein Problem besteht darin, daB aufgrund der stabfSrmigen Ausbildung des HandstQcks mit 
ihm eine betrachtliche Hebelwirkung bei einer Schwenkung urn die Werkzeugsachse 
ausgeubt werden kann, die hinsichtlich einer Belastung sowohl auf das Werkzeug als auch 
auf den Zahn zu Oberbeanspruchungen fuhren kann, z. B. zum Abbrechen des Werkzeugs 
oder zu einer Aushebelungsbeanspruchung des Zahns. Das vorliegende Problem stellt sich 
insbesondere dann,. wenn es sich bei dem Werkzeug um ein solches handelt, das zur 
Aufbereitung einer Kavitat diem, in der das Werkzeug abbrechen kann, vor allem dann, 
wenn die QuerschnittsgrSfie des Werkzeugs verhaltoismafiig klein ist, wie es bei einem 
Behandlungs- und Bearbeitungswerkzeug zur Aufbereitung eines Wurzelkanals eines Zahns 
der Fall ist. Wenn ein solches Werkzeug bei der Behandlung bricht, sitzt es. 
verhaltnismSflig fest in dem ihn aufnehmenden Hohlraum und es kann in den meisten 
Fallen nicht entfernt werden. Es ist damit zu rechnen, daB ein abgebrochenes 
Wurzelkanalwerkzeug die Funktion des Zahns und dessen Lebensdauer beeintrachtigt oder 
einen Entzundungsherd einleiten kann, der zum vorzeitigen Verlust des Zahns fuhrt. 
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Die vorbeschriebenen Probleme stellen sich insbesondere bei einem Handstuck mit einem 
Wurzelkanalwerkzeug, weil ein solches Werkzeug aufgrund seiner verh&ltnismaBig kleinen 
QuerschnittsgroBe und Lange leicht bricht und ein Bruchstuck im Wurzelkanal verklemmt 
und in den meisten Fallen nicht herausgeholt werden kann. 

Bei einem solchen Handstuck, bei dem das Werkzeug eine Drehantriebsfunktion erfQUt 
konnen ebenfalls aus einer Oberlastung resultierende Probleme auftreten, z. B. dann, wenn 
eine Gewirtdeschraube, die ziir Befestigung eines Zatins oder eines K6rperteils dient, 
uberdreht wird. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein HandstQck der vorliegenden Art so 
auszugestal ten, daB insbesbndere aus dem Antrieb resultierende Uberbelastungen des 
Werkzeugs oder des zu behandelnden Gegenstandes vermieden sind. 

Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des Anspruchs 1 geldst. 

Bei der erfmdungsgemaBen Ausgestaltung ist in die Antriebsverbindung des Werkzeugs 
eine Oberlastkupplung integriert, die auf einen maximalen Drehmoment-Ubertragungswert 
eingestellt ist und deshalb selbstt&tig lost, wenn das vorbestimmte Drehmoment 
uberschritten wird. Hierdurch wird eine Oberlastung des Werkzeugs selbst oder eines mit 
dem Werkzeug beanspruchtes Kdrper- oder Korperersatzteils vermieden. 

Die erfindungsgemafle Oberlastkupplung kann an verschiedenen Stellen der 
Antriebsverbindung vorgesehen sein. Es ist z. B. mOglich, die Oberlastkupplung in den 
Amriebswellenabschnitt oder in die Haltekupplung fur das Werkzeug zu integrieren. 
Wesentlich ist, dafl die Oberlastkupplung als schwSchstes Glied der Antriebsverbindung 
fiinktioniert und die angestrebte Sicherheitsfunktion ausubt. 

Die Anordnungsstelle der Oberlastkupplung kann insbesondere bei einem Handstuck fur 
eine zahnarztliche Behandlungseinrichtung wesendich sein, da die Anordnung der 
Oberlastkupplung zwangslaufig zu einer partiell grofleren Bauweise fuhrt und am 
Arbeitsort eines solchen Handstucks, namlich im Mundraum des Patienten, zum einen 
wenig Raum vorhanden ist und zum anderen eine VergroBerung der Bauweise den Blick 
auf die Behandlungsstelle erschwert, der fur eine sorgfaltige Beobachtung bei der 
Behandlung erforderlich ist. 
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Bei der erfindungsemaBen Oberlastkupplung ist die Drehmitnahme unterhalb des 
vorbestimmten Drehmomentwertes gewahrleistet. Es eignet sich sehr vorteilhaft eine 
solche Kupplung, insbesondere eine Rutschkupplung, die oberhalb des vorbeschriebenen 
Drehmomentwertes durchrutscht und bei einer Verringerung des zu ubertragenden 
Drehmomentes selbsttatig wieder in die Kupplungsfunktion gelangt. Diesen Zweck erfullen 
sehr vorteilhaft zwei ebene und rechtwinklig zur vorhandenen Drehachse angeordnete 
Reibflachen oder zwei bezQglich der Kupplungsachse rotationssymmetrische Reibflachen 
an zwei Kupplungsscheiben, von denen eine oder beide axial verechiebbar eelagert ist 
bzw. sind und die durch eine Federkraft gegeneinander vorgespannt ist bzw. sind. . 

Im Rahmen der Erfindung ist es auch vorteilhaft, die einander zugewandten 
KupplungsflScnen der Kupplungsteile mit zueinander passenden keilfdrmigen Erhebungen 
un<J Vertiefungen mit gleichen verhaltnismifiig groBen Flankenwinkeln yon etwa 135° und 
mehr auszubilden, wobei das axiale Verschiebungsmafi einer oder beider Scheiben 
wenigstens dem axialen Mafi der Erhebungen entspricht, um das L6sen der 
Oberlastkupplung zu gewahrleisten. 

Im Rahmen der Erfindung ist es dabei moglich und vorteilhaft, wenn zwischen den 
Reibflachen der Kupplungsteile WaJzkdrper, insbesonder Kugeln, im Sinne eines Kranzes 
angeordnet werden. Im weiteren ist es auch moglich, die keilfdrmigen Erhebungen und 
Vertiefungen durch Kalotten zu bilden, deren Querschnittsform vorzugsweise an die 
Querschnittsform der Walzkorper angepaBt ist. 

Bei einer Ausgestaltung mit den vorbeschriebenen zahnformigen Eingriffsflachen ergeben 
sich ein wirksames Obertragungsmoment und beim Durchrutschen Vibrationen und kleine, 
in Umfangsrichtung wirksame Schlage, die die Wirksamkeit weiter verbessern und je nach 
Drehrichtung ein Losen eines festsitzenden Werkzeugs oder eines damit beaufschlagten 
Teiles, wie eine Schraube, bewirken konnen. 

Es ist im weiteren insbesondere fur ein zahnaretliches Handstiick vorteilhaft, die 
Oberlastkupplung im hinteren Bereich des Handstucks anzuordnen, in dem eine durch die 
Oberlastkupplung hervorgerufene partielle VergroBerung der Bauweise weniger oder kaum 
stdrt, und wobei im Bereich des HandstOckkopfes eine kleine Bauweise verwirklicht 
werden kann. Bei einem zahnarztlichen winkelfdrmigen Handstuck empfiehlt es sich , die 
Oberlastkupplung im hinteren Schenkel der Winkelform anzuordnen. 
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Um sowohl fur eine Wurzelkanalbehandlung oder auch eine andere Behandlung oder 
Bearbeitung eine kleine Arbeitsgeschwindigkeit zu erreichen, ist es vorteilhaft, ein 



Reduziergetriebe in die Antriebsverbindung des Handstucks und somit auch in das 
Handstuck zu integrieren. 



Die erfmdungsgemaBe Ausgestaltung eignet sich gut fur ein Handstuck, das durch eine 
SchnellschluBverbindung wie eine Steckverbindung mit einem sogenannten AnschluBteil 
handhabungsfreundlich verbindbar und wieder I6sbar ist, das durch eineri sogenannten 
Versorgungsschlauch mit einer Steuereinrichtung einer Behandlungseinheit, z.B einem 
Behandlungsstuhl verbunden ist. - ; 31 ■ 

Insbesondere dann, wenn das erfiridungsgemaBe HandstQck mit der (jb^Mas^ppiiirig und 
einem Reduziergetriebe als Baueinheit ausgebildet ist, ist W nidglicfc ^in ^ir viele 
Behandlungs- Oder Beaiteimhgsarieri ausgeoilde^ fQ r 
ein erfindungsgemSBes HandstQck zu benutzen. Es bedarf somit fur eine Vielzahl von 
unterschiedlichen Behandlungs- oder Bearbeitungsvbrgangen nur eines gemeinsamen 
Anschluflteils, an das unterschiedliche Handstficke und auch das erfmdungsgemaBe 
Handstuck wahlweise anmontierbar sind. 

Bei alien vorbeschriebenen Ausgestaltungen und insbesondere bei einem Handstuck mit 
einem Wurzelkanalwerkzeug ist es vorteilhaft, die Oberlastkupplung so auszugestalten, 
dafi der Drehmomentwert, bei dem sie Offhet oder schlieflt, in seiner Gr6Be einstellbar ist. 
Dabei ist es vorteilhaft, ein von aufien manuell zugangliches Einstellelement vorzusehen, 
das in wenigstens zwei Stellungen verschiebbar ist und dabei eine stufenlose Einstellung 
oder eine Einstellung in Stufen unterschiedlicher Drehmomentwerte bewirkt. Als 
Einstellelement eignet sich sehr vorteilhaft ein dunner Ring, der aus ergbnomischen 
Grunden die Handhabung des Handstucks nicht beeintrachtigt. 

Die Behandlung des menschlichen oder tierischen Kdrpers oder auch medizinischer 
Modelle oder kunstlicher Korperteile erfordert in vielen Fallen eine Behandlung oder 
Bearbeitung in ergonomisch schwierigen Stellungen, wie es z. B. bei der Behandlung eines 
Zahns im Oberkieferbereich oder auch im hinteren Mundraumbereich der Fall ist. 
AuBerdem sind mit einem HandstQck Prazisionsarbeiten auszufuhren, wie es z. B. bei 
einer Wurzelkanalbehandlung der Fall ist, bei der sowohl aus GrQnden der Prazision als 
auch aus GrQnden der Bruchgefahr eine besonders sorgfaltige Handhabung erforderlich ist. 
Ubliche Handsiucke sind zum Zweck ihrer Versorgung mit Antriebsenergie und auch mit 
besonderen Behandlungsmedien durch einen sogenannten flexiblen Versorgungsschlauch 
mit einer Versorgungseinrichtung verbunden. Obwohl der Versorgungsschlauch flexibel 
ist, fuhrt er zu einer gewissen Beeintrachtigung der Handhabbarkeit des Handstucks. 
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Der Erfindung liegt deshalb im weiteren die Aufgabe zugrunde, bei einem inbesondere fur 
eine Wurzelkanalbehandlung eingerichteten Handstuck die Handhabbarkeit zu verbessern. 

Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des Anspruchs 3 geldst. 

Bei dieser erfindungsgemaBen Ausgestaltung ist das Handstuck unabhangig von einem 
Versorgungsschlauch, und es entfallt deshalb eine durch einen Versorgungsschlauch 
vorgegebene Beeintrachtigung der Bewegung des Handstucks. Ein weiterer Voiteil dieser 
erfindungsgemaBen Ausgestaltung besteht auch darin, daB das Handstuck aufgrund seiner 
Unabh^gjgkeit von einer Versorgungseinrichtung der ublichen Bauweise als sogenanntes 
T ^% n 8 c ^ ?n»tgenommen und auch an solchen Orten angesetzt werden kann, an denen 
eine Obliche Versorgungseinrichtung nicht vorhanden ist. ^*y>.^M&vM 



Nachfolgend werden die Erfindung und weitere durch sie erzielbare Vorteile anhand von 
Zeichnungen und voneilhaften Ausgestaltungen naher beschrieben. Es zeigt 

Fig. 1 ein erfindungsgemafles zahnarztliches Behandlungsinstrument mit einem 

Handstuck im Langsschnitt; 
Fig. 2 ein erfindungsgemafles HandstQck in abgewandelter Ausgestaltung im 

Langsschnitt; 

Fig. 3 den Teilschnitt III-III in Fig. 2 in vergrdflerter Darstellung; 
Fig. 4 ein Einzelteil des Behandlungsinstrumentes aus Fig. 2 in der 
sicht; 

Fig. 5 bis 8 abgewandelte Ausgestaltungen des erfindungsgemaBen HandstQcks nach 

Fig. 2 in vergroflerter Darstellung; 
Fig. 9 die in Fig. 2 mit X gekennzeichnete Einzeilheit in abgewandelter 

Ausgestaltung; 

Fig. 10 ein Teil der Ausgestaltung nach Fig. 9 in der Draufsicht; 
Fig. 11 die Elnzelheit nach Fig. 9 in weiter abgewandelter Ausgestaltung; 
Fig. 12 ein Teil der Ausgestaltung nach Fig. 1 1 in der Draufsicht; 
Fig. 13 ein erfindungsgemafles Handstuck in abgewandelter Ausgestaltung in der 
Seitenansicht. 

Die Hauptteile des allgemein mit 1 bezeichneten Behandlungsinstruments sind ein das 
hintere Ende des Behandlungsinstruments bildendes Anschluflteil 2 das HandstQck 3, das 
durch eine Schnellkupplung 4, in Form einer Steckkupplung mit dem Anschluflteil 2 losbar 
verbunden ist und im zusammengekuppelten Zustand sich in Form einer Griffhulse vom 
Anschluflteil 2 stabformig nach vorne erstreckt, ein am vorderen Ende des Handstucks 3 
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angeordneter Werkzeughalter 5 fur ein Behandlungs- dder Bearbeitungswerkzeug 6, 
insbesondere ein Wurzelkanaiwerkzeug, ein vorzugsweise elektrischer Antriebsmotor 7 im 
AnschluOteil 2, ein allgemein mit 8 bezeichneter Antriebswellenzug, der sich langs durch 
das eine GriffhOlse bildende HandstQck 3 erstreckt, und der aus mehreren 
Antriebswellenabschnitten 9, 10, 11, 12 besteht, die jeweils durch eine Kupplung 
miteinander verbunden oder verbindbar sind, ein dem Antriebswellenzug 8 im Bereich des 
AriichluBteils 2 oder des Handstucks 3 zugeordnetes Untersetzungsgetriebe 13, eine dem 
Antriebswellenzug 8 im Bereich des Anschhiflteils 2 oder des Handstflcks 3 zugeordnete 
Oberlastkupplung 14, die beim Erreichen eines bestimmten Drehmomentwertes selbsttatig 
lost, und eine Einstellvorrichtung 15, mit der dieser Drehmomentwert veranderlich ist und 
somit die Oberlastkupplung 14 einstellbar ist. 



Bei der in Fig: 1 d^rges&Hteh Ausges^ltung erstreckt sich das HandstQck 3 im Sinne eines 
stumpfen Winkels winkelformig mit einem hinteren Handstuckabschnitt 3a und einem 
vorderen Handstuckabschnitt 3b. Das HandstQck 3 kann sich jedoch auch gemaB einem 
noch zu beschreibenden weiteren Ausfuhrungsbeispiel gerade erstrecken. 

Der Werkzeughalter 5 ist beim vorliegenden Ausfuhrungsbeispiel durch eine 
Aufnahmehulse 16 gebildet, in die das Werkzeug 6 mit seinem Werkzeugschaft 6a 
einsteckbar und durch eine Drehmitnahmekupplung 17 und eine axial wirksamc 
Haltekupplung 18 mit der Aufnahmehulse 16 losbar verbunden ist. Die Mittelachse 19 der 
Aufnahmehulse 16 und auch des Werkzeugs 6 ist quer zur Langsmittelachse 21 des 
Handstflcks 3 bzw. des Behandlungsinstruments 1 gerichtet, wobei zwischen diesen 
Mittelachsen 19, 21 auf der Seite des Werkzeugs 6 ein stumpfer Winkel W von etwa 90° 
bis etwa 100° oder ein Winkel W von etwa 90* oder 100° eingeschlossen ist. 

Die Drehmitnahmekupplung 17 weist ein Kupplungselemem 17a auf, das in eine zum 
freien Ende des Werkzeugschafts 6a hin offene unrunde Kupplungsausnehmung 17b 
einfaflt, daB hier durch eine Abflachung des Werkzeugschaftes 6a gebildet ist. Die 
Haltekupplung 18 weist ein bezuglich der Mittelachse 19 radial verstellbar gelagertes 
Kupplungselement 18a auf, das durch eine Federkraft beim Einschieben des 
Werkzeugschaftes 6a in die Aufnahmehulse 16 selbsttatig in eine vorzugsweise 
ringformige Kupplungsausnehmung 18b im Werkzeugschaft 6a einfaBt. Zum Ldsen der 
Haltekupplung 18 ist auf der dem Werkzeug 6 abgewandten Seite des hier kopffdmig 
verdickten Handstuckendes ein Betatigungsglied 22 angeordnet, das hier vorzugsweise 
koaxial verschiebbar gelagert ist und bei einer mit Fingerdruck erzeugten Bewegung das 
Kupplungselement 18a in seine den Werkzeugschaft 6a freigebende Entkupplungsstellung 
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verschiebt. Die Drehmitnahmekupplung 17 und die Haltekupplung 18 sind an sich 
bekannte Kupplungen, so daB eine detailierte Beschreibung entfallen kann. 

Die Schnellkupplung 4 ist vorzugsweise durch eine Steckkupplung gebildet, die in der 
5 zusammengesteckten Stellung lesbar verrastet. Vorzugsweise ist diese Steckkupplung so 
ausgebildet, daB in der zusammengesteckten Stellung das Antriebsteil 2 und das HandstQck 
3 urn die LSngsmittelachse 21 relativ zueinander firei drehbar gelagert sind. Hierdurch wird 
die Handhabbarkeit des Handstucks 3 wesentlich yerbessert, well das AnschluBteil 2 an 
Drehbewegungen des Handstucks 3 wghrend der Behandlung nicht teilzunehmen braucht. 
10 Die Dreh-Steckkuppiung weist einen hohlzylindrischen Kupplungszapfen 4a am einen 
Kupplungsteil und eine diesen mit geringem Bewegungsspiel aufhehmende 
Kupplungsausnehmung 4b auf. Bei der vorliegenden Ausgestaltung erstreckt sich der 
Kupplungszapfen 4a vom AnschluBteil 2 naph yorne und die Kupplungsausnehmung 4b ist 
im hintereh Endbereich des HandstQcks 3 angeordnet. Zur Verrastung in der 
15 Kupplungsstellung diem eine uberdruckbare Verrastungsvorrichtung 23 mit einem 
Verrastungselement 23a, das in einer Ausnehmung in der Auflenmantelflache des 
Steckzapfens 4a oder in der Innenmantelflache der Steckausnehmung 4b angeordnet ist und 
durch eine Feder in eine ihm jeweils gegenQberliegend im anderen Teil abgeordnete 
Verrastungsausnehmung so einfaflt, daB die Verrastungsvorrichtung 23 durch eine manuell 
20 leicht aufzubringende axiale Zugkraft uberdruckbar ist. 

Das AnschluBteil 2 ist durch einen andeutungsweise dargestellten flexiblen 
Versorgungsschlauch 24 mit einem nicht dargestellten SteuergerSt verbunden. wie es bei 
einem zahnarztlichen Behandlungsplatz Oblich ist. Durch die Versorgungsleitung 24 | 
erstreckt sich eine Strom-Versorgungsleitung fur den Antriebsmotor 7 und gegebenenfalls 
Medienleitungen mit Leitungen fur Luft, Wasser und/oder Spray, die sich durch die 
Schnellkupplung 4 in an sich bekannter Weise in jeder Drehstellung funktionsfahig 
durchsetzend bis zum vorderen Endbereich des Handstflcks 3 erstrecken, wo sie 
ausmunden und auf die Behandlungsstelle gerichtet sind. 

Der erste Antriebswellenabschnitt 9 erstreckt sich vom Antriebsmotor 7 bis in den Bereich 
der Schnellkupplung 4, wo er mit dem zweiten Antriebswellenabschnitt 10 durch 
formschlussig ineinander greifende Steckkupplungselemente verbunden ist, die beim 
Zusammenstecken der Schnellkupplung 4 gleichzeitig und selbsttatig gekuppelt werden 
Der zweite Antriebswellenabschnitt 10 erstreckt sich nach vorne bis zur Uberlastkupplung 
14, die sich .m mittleren Bereich des Handstucks 3, hier des hinteren Handstuckschenkels 
3a befindet. Von der Uberlastkupplung 14 erstreckt sich der dritte Antriebswellenabschnitt 
11 bis zum Scheitel 25 der Winkelform, in dessen Bereich ein Kegelradgetriebe angeordnet 
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ist, dessen Zahnrader mit dem dritten und vierten Antriebswellenabschnitt 11, 12 drehfest 
verbunden sind. Der sich im vorderen Handstuckabschnitt 3b erstreckende vierte 
Antriebswellenabschnitt 12 ist durch ein Zahnradgetriebe 26 Oder Kegelradgetriebe mit der 
AufriahmehOlse 16 verbunden, wodurch deren Drehantrieb gewahrleistet ist. Es ist auch 
moglich, hier ein solches Getriebe vorzusehen, dafl die Orehbewegung des 
Antriebswellenabschnitts 12 in eine axiale Bewegung der Aufnahmehulse 16 umwandelt, 
wodurch ein axialer Hubantrieb fur das Werkzeug 6 geschaffen ist. Es ist im weiteren audi 
^mOglich^^asrGetrieberzwischen dem 12 und der^ Aum^imehulse 

16 so auszubi!den,,dafl efcdiefAufnahniehuise ^^t^^mfS^^^^s^ 
einer axialen Hubbewegung u^ r 

Pie ,Anjrie>iw^Ie^ 

Die Uberlastkupplung 14 wird durch zwei Kupplungsbuchsen bzw -scheiben 14a, 14b 
gebildet, von denen die hintere Kupplungsscheibe 14a an ihrer Vorderseite und die vordere 
Kup^lungsscheibe 14b an inner Ruckseite jeweils eine Kupplungs- bzw. Reibflache 14c, 
14d aufweist, mit denen sie in einer rechtwinklig zur Langsmittelachse 21 angeordneten 
Drehebene aneinander liegen, wobei eine Kupplungsscheibe, hier die hintere 
Kupplungsscheibe 14a, axial verschiebbar gelagert und durch eine Feder 27, hier eine 
zylindrische oder kegelfSrmige Wendelfeder, gegen die andere Kupplungsscheibe 14b 
vorgespannt ist. Die Feder 27 ist mittelbar oder unmittelbar an der Griffhulse des 
HandstQcks 3 abgestfltzt. Die Kupplungsscheiben 14a, 14b sind drehfest mit den 
zugehorigen Antriebswellenabschnitten 10, 11 verbunden. Eine der beiden 
Kupplungsscheiben 14a, 14b weist eine harte Reibflache 14c auf, so daB nur die eine 
Kupplungsscheibe, hier die hintere Kupplungsscheibe 14a, ein VerscheiBteil ist, daB fur 
einen Ersatz ausgetauscht wird. Vorzugsweise handelt es sich hierbei urn die 
Kupplungsscheibe 14a, die geringfugig axial verschiebbar gelagert ist und durch die Feder 
27 in ihre Kupplungsstellung beaufschlagt ist. 

Mit der Einstellvorrichtung 15 laflt sich die Druckspannung, mit der die 
Kupplungsscheiben 14a, 14b gegeneinander vorgespannt sind, verandern und folglich so 
einstellen, daB die Oberlastkupplung 14 bei unterschiedlichen Drehmomentwerten 6ffnet, 
hier durchrutscht. Bei der vorliegenden Ausgestaltung wird mit der Einstellvorrichtung 15 
die Vorspannung der Feder 27 verandert. Dies geschieht dadurch, daB das Widerlager 28 
der Feder 27 axial verstellbar und in der jeweiligen Verstellposition feststellbar ist. Hierzu 
dient ein von auBen manuell betatigbares Einstellglied 31, das mit einem Verbindungsglied 
32 das Handstflck 3 bzw. die Griffhulse radial nach innen durchsetzt und mit einem im 
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Handstuck 3 angeordneten Schieber 33 verbunden ist, der bei einer axialen Verschiebung 
des Einstellgliedes 31 nach vorn das Widerlager 28 ebenfalls vorschiebt und dabei die 
Vorspannung der Feder 27 vergrdBert. Bei einer Verschiebung des Einstellgliedes 31 nach 
hinten folgt das axial verschiebbar irn HandstQck 3 gelagerte Widerlager 28 dem Schieber 
5 33 selbsttatig unter der Federspannung, wodurch sich die Vorspannung der Feder 27 
vemngert. Dabei kann die Veranderung des Drehmomentwertes stufenlos Oder in Stufen 
erfolgen. Zur Feststellung in der jeweiligen Verstellposition der vorhandenen 

XFlflfSSfS fWm^m MM Stem&m^hein die, GriffhiUse^ umgebender 
10 Drehring 31a, der ein Iimengewinde, aiifweist,, mit denr er auf eihe^ AuBehgewihde der 

GriffhQlse aufgeschraubt ist. Das Verbindungsglied 32 ist durch einen Stift oder eine 
^^^ff^^Mi^f^m^^m AuSnehmung^vdutcMea urid in den 

vorzugsweise als Ring ausgebildeten ui^ den,prehwelleiiabschnitt 10 mit fieweguhgsspiel 

umgebenden Schieber 33 einfcBt. Die Ausnehmung 34 kann der Steilheit des Gewindes 35 
15 folgen oder in Umfangsrichtung verlaufen. Die Steilheit des Gewindes 35 ist so groB zu 

bemessen, daB die Bewegungslange in Umfangsrichtung ausreicht, urn das Widerlager 28 

und den Drehmomentwert in gewiinschter Weise zu verandern. 

Die Feder 27 kann zwischen zwei Walz- bzw. Kugellagern 28a, 28b eingespannt sein, die 
10 beide in der GriffhQlse und auf dem Antriebswellenabschnitt 10 mit geringem 
Bewegungsspiel axial verschiebbar gelagert sind, wobei das vordere Walzlager 28b fest°auf 
dem Antriebswellenabschnitt 10 und/oder an der Kupplungsscheibe 14a angeordnet sein 
kann. 



25 
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Es ist vorteilhaft, dem Einstellglied 31 eine Skalierung mit einer Skala 36a und einer 
Gegenskalierung oder einem Index 36b auf der Mantelflache der GriffhQlse und am 
Einstellglied 31 zuzuordnen, die bestimmte Einstellungen der Drehmomentwert- 
Veranderung zum einen ermSglicht und zum anderen ablesen laBt. Bei einer 
Verstellbarkeit des Einstellgliedes 31 in axialer Richtung ist die Skalierung ebenfalls axial 
genchtet. Beim Drehring 31a ist die Skalierung in Umfangsrichtung gerichtet. Aufgrund 
des Gewindeemgriffs zwischen dem Drehring 31a und der GriffhQlse ist das so gebildete 
mechanische Getriebe selbsthemmend, so daB eine unbeabsichtigte Verstellung der 
Einstellung nicht erfolgt. • 

* Zwecks Anpassung an unterschiedlich grofle Wurzelkanalquerschnitte gibt es 
Wurzelkanalwerkzeuge 6 mit unterschiedlichen QuerschnittsgrSflen, die zur besseren 
Unterscheidung mit einer farblichen oder anderen Markierung, z.B. Markierungszeichen 
gekennze,chnet sind, insbesondere an ihren vorzugsweise gleich groBen Schaften. Es ist 
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deshalb vorteilhaft und dient einer einfacheren Handhabung, wenn am Einstellglied 31 
oder der Griffhulse eine Oder mehrere farbliche oder andere Markierungen 36c auf dem 
Einstellweg vorgesehen sind, die so angeordnet sind, daB bei Positionsubereinstimmung 
mit einem auf dem jeweils anderen Teil angedrdneten Index 36d ein Drehmomentwert 
5 eingestellt ist, der dem Wurzelkanalwerkzeug 6 gleicher Faroe oder gleicher Markierung 
entspricht. Hierdurch ist eine vereinfachte Einstellung des Handstucks 2 an die Gr6Be oder 
an die* Art von wehigstens einem Wuizelkanalwerkzeug gegeben. Bei tiberlastungen, z.B. 
dann, wenn das Werkzeug festsitzt, rutscht Oder offnet die Oberlastkupplung 14, wodurch 
das ubertragbare Drehmoment begrenzt ist und das. Werkzeug 6 vor Oberlastung, 
10 insbesondere Bruch, geschutzt ist. Die Markierung 36c und der Index 36d kdnnen in die 
Skalierung 36a, 36b integriert sein. Es ist im weiteren vorteilhaft, die wengistens eine 
* Markierung 36c so anzwWdnen, daB sie mit einem oder den zugehdrigen Raststellen 51a, 
51b, 51c Qbereihstimmt, wodurch die Einstellung weiter vereinfacht wird. 

15 Vorzugsweise besteht der Schieber 33 aus einem AuBenring 33a und einem Innenring 33b, 
die durch ein Gewinde 37 koaxial in Eingriff stehen, so dafi durch axiales Schrauben des 
Innenrings 33b relativ zum AuBenring 33a eine gewQnschte Nullpunkteinstellung und 
somit ein bestimmtes Ausgangs-Drehmoment fur die Oberlastkupplung 14 einstellbar und 
somit die t)berlastkupplung 14 justierbar ist. Aufgrund des Gewindeeingriffe ist auch diese 

20 Einstellung selbsthemmend, so daB eine unbeabsichtigte Verstellung verhindert ist. Zum 
Verstellen kann der Innenring 33b an seiner Hinterseite Angriffselemente, z. B. 
Ausnehmungen, fur ein passendes Werkzeug (nicht dargestellt) aufweisen, mit dem er 
verdrehbar ist. 

25 Das Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 2 bis 7, bei dem gleiche oder vergleichbare Teile mit 
gleichen Bezugszeichen versehen sind, unterscheidet sich vom vorbeschriebenen 
Ausfuhrungsbeispiel in mehrfacher Hinsicht. Das Untersetzungsgetriebe 13 kann im 
Handstuck 3 bzw. in der Griffhulse angeordnet sein, hier in ihrem hinteren oder mittleren 
Bereich, insbesondere im Bereich des zweiten Antriebswellenabschnitts 10. Die 

30 Oberlastkupplung 14 und die Einstellvorrichtung 15 sind bezQglich des 
Untersetzungsgetriebes 13 nach vorne versetzt angeordnet. Bei dieser Ausgestaltung ist ein 
sich gerade erstreckendes Handstuck 3 vorgesehen, jedoch kann auch hier eine 
Winkelform vorgesehen sein. Der Winkel W kann auch hier sowohl bei gerader als auch 
Winkelform etwa 90° bis 100° oder etwa 90° oder etwa 100° betragen. Die 

IS Oberlastkupplung 14 ist ebenfalls zwischen zwei Antriebswellenabschnitten angeordnet, 
die hier mit 1 la und 12a bezeichnet sind. 
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Bei der vorliegenden Ausgestaltung sitzt die axial feste bzw. vordere Kupplungsscheibe 
14b mit einer Bohrung auf dem hinteren Ende des Antriebswellenabschnitts 12a drehfest, 
wobei sie mit ihrer nach hinten gerichteten Stirnflache die zugehorige Kupplungs- bzw. 
Reibflache 14d bildet. Die hintere Kupplungsscheibe 14a mit ihrer Kupplungs- bzw. 
5 Reibflache 14c ist mit einer Bohrung axial verschiebbar auf dem vorderen Endbereich des 
Antriebswellenabschnitts 11a gelagert, jedoch durch eine Drehmitnahmeverbindung 
drehfest mit dem Antriebswellehabschnitt 11a verbunden. Hierzu kdnnen wenigstens ein 
Mitnehmeransatz im zentralen Loch der Kupplungsscheibe 14a oder wenigstens eine 
s Mimehmerloig'el 41 l diehen, der bzw. die in eine Langsnut 43 im Antriebswellehabschnitt 
10 11 mit Bewegungsspiel einfaBt, die am vorderen Ende des Antriebswellenabschnitts 11 
axial ausmundet. Die Kugel 41 sitzt in einer, radial nach innen offenen Ausnehmung 42 in 
der ' Kupplungsscheibe 14a. Es Icdnjnen '^u0, ge|en^I|eg(^^||i o^ mehrere 
Miinehmerarisatze odeir kuge1n'^i r t i^^|smi^ 43 '[s&itofeiaer '.Mehrkeil- 
Wellenverbindung vorgesehen sein. Zwischen^der hier auf dem Antriebswellenabschnitt 
15 11a angeordneten Feder 27 und der Kupplungsscheibe 14a kann eine Scheibe 27a 
angeordnet seiri. 

Das Widerlager 28 wird hier durch einen Lagerring, insbesondere ein WSlz- bzw. 
Kugellager 44 gebildet, das in einem zylindrischen Schieber 45 gelagert ist, der mit 
0 geringem Bewegungsspiel in einer Bohrung 46 in der Griffhulse 3a axial verschiebbar und 
nicht drehbar gelagert ist. Hierzu kann eine Keilnutverbindung z.B. mit einem Ansatz 45a 
am Umfang des Schiebers 45 vorgesehen sein, der mit Bewegungsspiel in eine Langsnut in 
der Innenwand der Griffhulse 3a einfaBt. Auch bei dieser Ausgestaltung ist das 
Einstellglied 31 durch einen Drehring 31a gebildet, der jedoch hohlzylindrisch ausgebildet 
5 ist und mit seinem Innenumfang auf einem zylindrischen Lagerabschnitt 47 der GriffhQlse 
3a drehbar gelagert ist. Im Gegensatz zum vorbeschriebenen Ausfuhrungsbeispiel ist hier 
das eine Drehbewegung in eine Axialbewegung umwandelnde Getriebe G durch eine 
schrag oder kurvenformig verlaufende Einstellnut 48 im Schieber 45 gebildet, wobei das z. 
B. ebenfalls durch einen Stift oder eine Schraube gebildete und am Drehring 31a befestigte 
Verbindungsglied 32 ein entsprechend groB bemessenes und die erforderliche Bewegung 
ermdglichendes Loch 3b in der Griffhulse 3a durchfaBt und in die Einstellnut 48 mit 
Bewegungsspiel einfaBt. Hier bilden der Schieber 45 und das Walzlager 44 eine 
Bewegungseinheit, wobei letzteres auf dem Antriebswellenabschnitt 11a mit geringem 
Bewegungsspiel verschiebbar gelagert ist und der AuBenring des Walzlagers an einer 
hinteren SchulterflSche im Schieber 45 anliegen kann. Die Feder 27 stfltzt sich rtckseitig 
mittelbar Qber das Walzlager 44 am Schieber 45 ab. Des weiteren kann eine vorzugsweise 
durch eine Druck-Wendel feder gebildete Feder 49 vorgesehen sein, die am vorderen Ende 
der Bohrung 46 in der GriffhQlse abgestutzt ist und den Schieber 45 nach hinten vorspannt 
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Bei einem manuellen Verdrehen des Drehrings 31a wird der Schieber 45 bzw. das 
Widerlager 28 aufgrund des schfagen oder kurvenformigen Verlaufs der Einstellnut 48, die 
eiiie Fuhrung fur das Verbindungsglied 32 bildet, axial verstellr und somit die 
Vorspannung der Feder 27 und der Drehmomentwert entsprechend verandert und 
5 eingestellt, namlich vergr66ert oder verkleinert 

Bei eihem Verlauf der Einstellnut 48 ohne Selbsthemmung und/oder dann, wenn auf dem 
:i , Einstellweg bestimmte Emstellsnjfeh du^ spfirbar sein soiljsn *%M in der 

^H#ii*^ *fga gj^^/ggg^ 'Idraormige 

IP Verbindungsglied 32 unfer der Vorepannung del' 'faSSP W^jSS^S^h die 
Einstellung manuell uberdruckbar festgestellt ist oder .W^fH^^^^^^e,, 
spurbar Sind. Hierdurch ist eine 16sbare bzw. QberdrQckbare Feststellyon-ichtung F fur die 
^^^lelly^ich^ WWm&^m^W&^ii^:-- Wie 

bereits die Markierung 36c, 36d kdnnen auch die Raststellen 5ia, 51b, 51c in Positionen 
auf dem Verstellweg angeordnet sein, die bestimmteh Drehmomentwerten, insbesondere 
der zugehdrigen, unterschiedlichen Werkzeige 6, eritsprechen. Vorzugsweise sind die 
Markierungen 36c den Raststellen 51a, 51b, 51c zugeordnet. 

Auch bei der Ausgestaltung nach Fig. 2 kann eine Skalierung mit einer Skala 36a und 
einer einem Index 36b am Umfang der GriffhQIse und des Drehrings 31a vorgesehen sein. 
Die Rastausnehmungen 51a, 51b, 51c kdnnen auch am linken Rand der Einstellnut 48 
vorgesehen sein, wenn die Feder 49 nach vorne wirksam ist. Eine schrage oder 
kurvenfSrmige Einstellnut 48 kann auch am Drehring 31 fur das Verbindungsglied 32 
vorgesehen sein, wenn letzteres am Schieber 45 befestigt ist. 

GemaB Fig. 5 oder 6 liegen die Reibflachen 14c, 14d der Kupplungsscheiben 14a 14b 
aneinander an, wobei die Reibflachen 14c, 14d gemaB Fig. 5 in einer rechtwinklig zur 
Langsmittelachse 21 gerichteten Querebene angeordnet sind. GemaB Fig. 6 sind die 
Reibflachen 14c, 14d mit ineinander passenden axialen Erhebungen 14e und Vertiefungen 
14f ausgebildet, deren Flankenflachen radial verlaufen und gleiche stumpfe Winkel Wl 
von etwa 135° bis 170° einschlieflen. Die Form der Erhebungen 14e und Vertiefungen 14f 
oder ihre Flanken braucht nicht keilformig zu sein. Es kann auch eine trapezformige Form 
oder eine gerundete bzw. kurvenfSrmige Form vorgesehen sein. 

Bei der Ausgestaltung nach Fig. 7 sind zwischen den Reibflachen 14c, 14d Walzelemente 
52, insbesondere Kugeln, angeordnet, die in einem Kafig 53 gehalten sind. Beim 
AusfQhrungsbeispiel gemaB Fig. 8 sind in beiden Reibflachen 14c, 14d einander 
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gegenuberl iegend Kalotten 54 angeordnet, deren Form und Grofie vorzugsweise der Form 
und Gr6Be der Walzelememe 52, hier der Kugeln, entspricht. 

• 

Wahrend bei der Ausgestaltung die axiale Verschiebbarkeit der Kupplungsscheibe 14a 

5 gering sein kann, muB bei den Ausgestaltungen nach Fig. 6 bis 8 das Mafi der axialen 
Verschiebung gleich oder grofler sein als die axiale Tiefe der Vertiefungen 14f (Fig. 6) 
Oder groBer als die Summe eines Paares Vertiefungen 14f gemaB Fig. 7 und 8. Bei der 
Aysgestajtung nach Fig. 5 erfolgt ; eine, kraftschlussige Prehmoment-Obertragung: Dagegen 

'.^^IfC^" Aus^esiaJtungen nach Fig. 6 bis> 8 eine jifbrcierte fbrmschlflssige 

6 Drehmoment-Ubertragung bzw. eine {Combination aus kraft- und formschlussiger 
Drehmoment-Ubertragung . .,.Mr;-.:v, : ; 

Bei iierii i^^^hrai^b^^iiacli Fig...9 und 10, bei dem gleiche oder vergleichbare 
Telle mit gleichen Bezugszeichen versehen sind, ist die das Getriebe G bildende Einstellnut 
48a in der Griffhulse 3a angeordneL Im Gegensatz zum Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 4 
mit einer vorderseitigen schragen oder kurvenfbrmigen Einstellflache 48b weist die 
Einstellnut 48a eine rQckseitige schrage oder kurvenfdrmige Einstellnut 48b auf, an der bei 
einer Verdrehung des Einstellgliedes 31 das Verbindungsglied 32 enUanggleitet, wobei das 
Einstellglied 31 und der Schieber 45 je nach Drehrichtung des Einstellgliedes 31 nach 
vorne oder nach hinten verstellbar sind bzw. verstellt werden. Die Einstellnut 48 bzw. 48a 
kann in ihrer axialen Abmessung mit Bewegungsspiel an die axiale Querschnittsabmessung 
des Verbindungsglieds 32 angepaflt sein und somit beidseitig FOhrungsflachen aufweisen 
im Sinne einer beidseitig wirksamen Fuhrungskulisse, oder sie kann auch durch ein in 
axialer Richtung grofier als das Verbindungsglied 32 bemessenes Loch gebildet sein, 
wobei die Feder 27 die Ruckstellungsbewegung nach hinten erzeugt. Auch bei der 
Ausgestaltung nach Fig 9 und 10 konnen in der Einstellflache 48b die Rastausnehmungen 
51a bis z.B. 51c vorgesehen sein, um Oberdruckbare Raststellen zu bilden. Zur 
Verbindung des Verbindungsgliedes 32 mit dem Schieber 45 kann eine feste Verbindung 
vorgesehen sein; z.B. kann der Stift in ein Loch im Schieber 45 fest eingepreBt oder 
eingeklebt sein oder das Verbindungsglied 32 kann auch an der Rflckseite des Schieber 45 
anliegen. Einer Drehsicherung fur den Schieber 45 ( s. Bezugszeichen 45a) bedarf es 
nicht. 

Beim Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 11 und 12, dem gleiche oder vergleichbare Teile 
ebenfalls mit gleichen Bezugszeichen versehen sind, unterscheidet sich vom 
Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 9 und 10 dadurch, daB die Einstellnut 48c in der Griffhulse 
3a axial angeordnet ist und eine Feststellvorrichtung F zum Feststellen des Einstellgliedes 
31 stufenlos oder in Stufen vorgesehen ist. Eine in Stufen wirksame Feststellvorrichtung F 
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kann durch Klemm- oder Verrastungsstellen in der vorzugsweise eine FQhrungskulisse mit 
beiderseitigen Fuhrurigsflachen 48e bildenden Einstellnut 48c gebildet sein. Die Raststellen 
konnen durch seitliche Ausnehmungen gebildet sein. Bei der vorliegenden Ausgestaltung 
weist die Einstellnut 48c ein- oder beidseitig Rastausnehmungen 51a bis z.B. 51 c auf, 
5 wobei dazwischen verjOngte Stellen 48f angeordnet sind durch die das Verbindungsglied 
32 mit einem gewissen axialen manuellen Kraftaufwand durchdruckbar und somit die 
Verrastung uberdrQckbar ist. Hierbei kann das Verbindungsglied 32 und/oder der Rand der 
Einstellnut 48c aus elastisch verformbaren Material, vorzugsweise Gummi oder 
• - Kunststoff^bestehen* Ber dieser Aiisg^sMltung kommt das 3 Gettieoe "ffin ForM' Es ist 
auch moglich, die Einstellnut 48a oder 48c in einem z. B. aus Gummi oder Kunststoff 
bestehehden Eihsatzteil 48d auszubilden, das in einer Ausnehmuhg 48g enteprechender 
Form und Gr66e in der Griffhulse 3a sitzt. * ' ~* 1 

Bei der Ausgestaltung nach Fig. 9 und 10 fQhrt das Einstellglied Bewegungen in 
Umfangsrichtung und in axialer Richtung aus, wahrend es bei der Ausgestaltung nach Fig. 
11 und 12 Bewegungen nur in axialer Richtung ausfuhrt oder dann, wenn die 
Rastausnehmungen 51a bis 51c eine groflere seidiche Tiefe aufweisen, auch Bewegungen 
in Umfangsrichtung ausfuhrt. Entsprechend langer als das Einstellglied 31 ist der 
Lagerabschnitt 47 auszubilden. 

Beim Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 13, bei dem gleiche oder vergleichbare Teile mit 
gleichen Bezugszeichen versehen sind, ist das Behandlungsinstrument 1 als autarkes 
Instrument mit einer Aufhahmevorrichtung 55 fur eine Batterie 56 zur Stromversorgung 
des Antriebsmotors 7 ausgebildet. Die Aufnahmevorrichtung 55 und die Batterie 56 sowie 
eine zugehorige elektronische Steuervorrichtung 57 kdnnen im AnschluBteil 2 z.B. hinter 
dem Antriebsmotor 7 angeordnet sein. Das Handstuck 3 und die Schnellkupplung 4 
konnen entsprechend dem vorgeschriebenen Ausfuhrungsbeispiel ausgebildet 
sein.Hierdurch ist es moglich, das Handstuck 3 einer Desinfektion oder Sterilisation 
gegebenenfalls bei erforderlicher Hitze durchzufuhren und das Anschluflteil 2 auf andere 
Weise zu desinfizieren oder zu pflegen. Es ist auch moglich, das Handstuck 3 ohne 
Schnellkupplung betriebsmaflig fest mit dem Anschluflteil 2 zu verbinden. Somit kann 
dieses Behandlungsinstrument 1 auch ein Handstuck 3 bilden, in dessen hinteren 
Endbereich die Aufnahmevorrichtung 55, die Batterie 56 und die elektronische 
Steuervorrichtung 57 angeordnet sind. Die Anordnung ist vorzugsweise fur eine aufladbare 
Batterie 56 mit einer von auflen zuganglichen Kontaktanordnung zum Aufladen 
ausgebildet. 
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Bei alien vorbeschriebenen Ausfuhrungsbeispielen ist es mdglich, ahstelle einer 
mechanischen Drehmomentbegrenzung eine elektrische Drehmomentbegrenzung 
vorzusehen, die z.B. nach MaBgabe der Stromstarke den Antriebsmotor 7 so steuert, daB 
ein bestimmtes maximales Drehmoment nicht Oberschritten wird. AuBerdem kann eine 
elektrische Einstellvorrichtung zur Veranderung dieses Drehmomentwertes vorgesehen 
sein. Hierzu kann z.B. am Umfang des Anschluflteils 2 ein verstellbares Einstellglied 58 
vorgesehen sein, an dem das veranderliche Drehmoment manuell verstellbar ist 

Eine elektrische Steueryorrichtung zur Begrenzung des ubertragbaren Drehmomentwertes 
oder auch zur Einstellung dieses Wertes kann bei alien vorbeschriebenen 
Ausfuhrungsbeispielen gemSfi Fig. 1 und 2 z.B. in das nicht dargestellte Steuergerat 
integriert sein. ••« ......h r< 
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Anspniche 

Handstuck (3) fur medizinische Zwecke, insbesondere fGr eine arztliche oder 
zahnarztliche Behandlungseinrichtung, vorzugsweise fQr eine spanabhebende 
Bearbeitung eines Zahn-Wurzelkanals, mit 

- einem im vorderen Endbereich des HandstQcks (3) angeordneten Werkzeughalter 

(5), . • i \T'";":T:^:,V^..;'' ' 

-emerHaltopp^ 
Werkzeughalter (5) 

- und einer sich langs durch das Handstuck (3) erstreckenden 
Antriebsverbindung fteihe^B^ 

- wobei in der Antriebsverbindung (8) eine Oberlastkupplung (14) angeordnet ist, 
die das ubertragbare Drehmoment auf einen maximalen Drehmomentwert begrenzt. 

Handstuck nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Oberlastkupplung (14) im sich zum Werkzeughalter (5) erstreckenden 
Antriebsverbindungsabschnitt (10, 11, 11a, 12a) angeordnet ist. 

Handstuck (3) fur medizinische Zwecke, insbesondere fur eine arzdiche oder 
zahnarztliche Behandlungseinrichtung, vorzugsweise fur eine spanabhebende 
Bearbeitung eines Zahn-Wurzelkanals, mit 

- einem im vorderen Endbereich des Handstucks (3) angeordneten Werkzeughalter 
(5), . 

- einer Haltekupplung (16) zum ISsbaren Fixieren des Werkzeugs (6) im 
Werkzeughalter (5) 

- und einer sich im Handstuck (3) nach vorne erstreckenden Antriebsverbindung 
(8) fur einen Dreh- und/oder Hubantrieb des Werkzeughalters (5), 

- wobei im hinteren Endbereich (2) des HandstQcks (3) eine Aufnahmevorrichtung 
(55) fur eine Batterie (56), eine elektronische Steuervorrichtung (57) und ein 
elektrischer Antriebsmotor (7) angeordnet sind, 

- und wobei die elektronische Steuereinrichtung (57) oder eine in der 
Antriebsverbindung (8) angeordnete Oberlastkupplung (14) das Qbertragbare 
Drehmoment auf einen maximalen Drehmomentwert begrenzt. 
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HandstQck nach einem der vorherigen Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 

da6 das Handstuck (3) durch eine Schnellkupplung (4) ldsbar mit einem hinteren 
AnschluBteil (2, Fig. 1 und 2) Oder seinem hinteren Endbereich (Fig. 8) verbunden 
ist. 

Handstuck nach einem der vorherigen Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 

da f die ^rias^PP'ung (14) iin mitderen oder hinteren Bereich des Handstficks 
(3) angeordnet ist. 

Handstuck nach einem der vorherigen Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet. 

daB ein vorzugsweise untersetzendes Getriebe (13) vorgesehen ist, das im 
Handstuck (3), insbesondere in dessen mitderen oder hinteren Bereich oder im 
AnschluBteil (2) angeordnet ist. 

HandstQck nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Oberlastkupplung (14) dem Getriebe (13) vorgeordnet ist. 

HandstQck nach einem der vorherigen Anspruche 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Oberlastkupplung (14) zwei drehbar gelagerte Kupplungsteile (14a, 14b) 
aufweist, die koaxial zueinander angeordnet sind und jeweils eine rotations- 
symmetrische Reibflache (14c, 14d) aufweisen, an denen die Kupplungsteile (14a, 
14b) mit einer vorzugsweise federelastischen Vorspannung aneinanderliegen. 

HandstQck nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Reibflachen (14c, 14d) sich in einer zur Langsmittelachse (21) der 
Kupplungsteile (14a, 14b) rechtwinkligen Ebene erstrecken. 

HandstQck nach einem der vorherigen Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB ein, vorzugsweise das hintere Kupplungsteil (14a) axial verschiebbar gelagert 
und durch eine Federkraft (27) in seine Kupplungsstellung vorgespannt ist. 
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Handstuck nach einem der yorherigen AnsprQche, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Oberlastkupplung (14) zwei drehbar gelagerte Kupplungsteile (14a, 14b) 
aufweist, die koaxial zueinander arigeordnet sind und an ihren einander 
zugewandten Seiten in Umfangsrichtung einander abwechselnd folgende und 
zueinander passende Vertiefungen (140 und Erhebungen (14e) mit axial schragen 
Oder gerundeten Flanken aufweisen, wobei ein oder beide Kupplungsteile 
(14a) zum Zweckder Entkupplung elastisch nachgiebig gejagert ist bzw. sind. 

HandstQck nach einem der vorherigen AnsprQche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl die Oberlastkupplung (14) zwei drehbar gelageirte Kupplungsteile (14a, 14b) 
aufweist, die koaxial zueinander angeordnet sind und I an ihren einander 
zugewandten Seiten in Umfangsrichtung einander folgende und einander 
gegenQberliegende Vertiefungen (14f) mit axial schragen oder gerundeten 
Flanken aufweisen, wobei ein oder beide Kupplungsteile (14a) zum Zweck 
der Entkupplung elastisch nachgiebig gelagert ist bzw. sind und wobei 
zwischen den Kupplungsteilen (14a, 14b) WSIzkdrper (52), insbesondere Kugeln 
gelagert sind, deren Querschnittsgrdfle groBer ist als die Summe der Tiefe der 
Vertiefungen (14f). 

HandstQck nach Anspruch 11 oder 12, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl der von den Flanken eingeschlossene Winkel (Wl) stumpf ist und vorzugsweis 
etwa 135 bis 170° betragt. 



Handstuck nach Anspruch 12, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Vertiefungen (14f) durch vorzugsweise an die Form und GrdBe der 
Walzkorper (52) angepaBte insbesondere kugelabschnittformige Kalotten (54) 
gebildet sind. 

Handstuck nach einem der vorherigen AnsprQche, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der Drehmomentwert durch eine Einstellvorrichtung (15) mit einem von auflen 
zuganglichen Einstellglied (31) stufenlos oder in Stufen veranderlich ist. 
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Handstuck nach Anspruch 15, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das Einstellglied (31) in Umfangsrichtung und/oder axial verstellbar ist und 
vorzugsweise am Umfang des HandstGcks (3) angeordnet ist. 

Handstuck nach Anspruch 15 oder 16, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der Eiristell vbrrichtung (15) oder dem Einstellglied (31) eine 
Feststellvornchtung (F) zum losbareh Arretieren in der jeweils eingestellten 
Position zugeordnet ist. 

Handstuck nach einem der Anspruche 15 bis 17, 
daduroi gekeniizeichnet, 

daB die Festst^ die 
vorzugsweise zu ihrer Ldsung nianuell uberdruckbar ist. 

Handstuck nach einem der Anspruche 15 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB mit der Einstellvorrichtung (15) die Verspannung der Federkraft veranderlich 

ist. 

Handstuck nach einem der Anspruche 15 bis 19, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das vorzugsweise durch einen Schieber oder Drehring gebildete Einstellglied 
(31) durch ein radiales Verbindungsglied (32) mit der Einstellvorrichtung (15) 
verbunden ist. 

Handstuck nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Einstellvorrichtung (15) einen mit dem Drehring (31a) in 
Antriebsverbindung stehenden Gewindetrieb (Gewinde 35) oder Kurventrieb 
(Einstellnut 48) aufweist. 

Handstuck nach einem der Anspruche 15 bis 21, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl auf dem Verstellweg des Einstellglieds (31) eine Skalierung (36a, 36b) 
und/oder Markierung (36c) jeweils mit einer Gegenskalierung oder mit einer 
Gegenmarkierung bzw. einem Index und/oder eine oder mehrere Raststellen (51a, 
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51b, 51c) am Einstellglied (31) und einem ihm benachbarten Teil, insbesondere 
dem das Einstellglied (31) tragenden Teil, angeordnet ist bzw. sind. 

Hands tuck nach Anspruch 22, 
dadurcb gekeanzeichnet, 

das die Markierung (36c) unterschiedliche Zeichen Oder Farben aufweist. 

Handstuck nach einem der vorherigen Anspruche , 
dadurch gekenozeichnet, 

daB mehrere unterschiedliche Werkzeuge (6) vorgesehen sind, die sich z.B. 
beruglich ihrer Form und/oder Gr68e und/oder Festigkeit voneinander 
unterscheiden. 

Handstuck nach Anspruch 24 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Werkzeuge (6), vorzugsweise jeweils am Werkzeugschaft (6a), eine 
Markierung (36c) aufweisen, wobei die Position der Markierung (36c) und/oder 
der Raststellen (51a, 51b, 51c) auf dem Verstellweg einem bestimmten, z.B. 
gr6Btm6g!ichen, Drehmomentwert des zugehdrigen Werkzeugs (6) entspricht. 
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